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ALGORITAMSKE METODE MODELIRANJA I PROJEKTIRANJA PROCESORSKOG
UPRAVLJANJA KOMUTACIONIM SISTEMIMA
algoritermsii pristup srocesorskon upTrE V-
ljenju sloZenih sistems precdstavija temelj modelirean <
projextiranje tekovih sisterce, Upotrebom elextronilkog
recunale simulire ju se pojedine faze sinteze ne modelime
kojil opisuju bitne relacije unutar tskovog kompleksnog
sistema te se na osnovu debivenih rezultsts provodi niz
optimizacija u cilju pronslszenje najoptimalnidin riese-
nje kako sa stenovista pouzdenosti i efikssnosti upreav-
ljanja teko i tehnologije xojom trebs realizireti to
upravl janje.
U referatu se iznose ns jbitzni je feze modelirsrnje
jektiranjs procesorskog upravl jenja komutscionim siste- -
0 metoda te ce dsje izgledr
jénje sinteze metcdom bazi-
ranom na modely diskretncg sutopeta.
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KOMUNICIRANJE 'SA VIDEO DISPLEJ JEDINICAMA U SISTEMU HRS-100

U ¢lanku je opisan jedan nadin razmens informacija sa vidso
displej jedinpicama realizovan u Hibridnom radunskom sistemu

:
.

HRS-100. Nadin ¥omuniciranja koji je prikazan, odabran Jje
k20 najoptimalnije reSenje imajuéi u vidu kako tehnolodko -
—organizaciocni nivo radunskog sistema i terminalnih uredjzja
FERRANTI 2001 Xoji su prikljudeni, tako i zahtave u pogleadu
brzine i ekonomidnosti.

Usvojeni nalin razmens informacija u sistemu omoguéava trat-
man video displej jedinica kao standardnih perifernih uredj-
2ja za Programsku kontrolu. Medjutim kako Prikljudene displ-
¢j jedinice imaju svojstva udaljenih terminala to je ova ra-
zmena inforﬁacija umnogome. specifidna jér se vremenski orga- .
nizovani dijalog radunar - video displej odvija u sekvencama
komandno—funkcionalnih poruks koje su u teleprocesnom radu

posebno specificirane i imaju odgovarajuée mnemotehnidke gk~
ralenice.




