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IDENTIFIKACIJA NRLINEARROG STATICXDG SIST™RMA
EORISCEN JEM DIFERESCIJATHOG SEPARATORA

U ovoa radu data je metods za identifikmoiju nelinsarmog statiZkog si-
v-stm pomodu testerastog sigznala kao pobude,Metoda me samniva na kori.

8denju diferencijalnog separatora na Sijim se islaznim krejevima dobie
jajn 1radnosti koeficljenata polinominalns reprosentaci:a poamodu knje
se nopomti sistem predsiavlja,Det je princip projezc’sovanjs geparatc.
ra kao i praktilna realizacija za sludaj kxad se nepoznati sistem moZs
7 polinominglnoj representaciii izrssziti as prvih pet Elanova,
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IZRACUN OPTIMALNEGA UPRAVLTANTA SPLOSNIR Lm
DISKRETNIH SISTEMOV S KVADRATIGNO KRITERTISKO FUNKCIJO
Z UPORABO DISKRETRE OBLIKE FRINCIPA MAK;IMUMA

Prikazali sme program za radunanje zaprtozanénega opti-
malnega upravijanja in potekov spremenljivi stanja za poljub-
ne linearne diskretne sisteme s kvadratidno obliko kriterijske
funkeije. Uporabili smo ga pri simulaciji zaprtozaninega up-
ravljanja zveznega procesa s pomodjo diskretneza modela.



